
※ 月曜午後の光永院長の診察は、新患のみの予約診察となります。
※ 日曜・祝日・毎月　第2・4土曜日は休診となります。
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ウェルウォークの利用に関するお問い合わせ

事務室広報担当

TEL 0947-44-0690

編集・発行：田川新生病院広報

医師担当表

内科［老年内科・消化器科］

坂　口

月 火 水 木 金 土

脳神経内科

田中（9:00～）

内科［呼吸器科］

阿　部

内科［こう原病・リウマチ］

永野（不定期）

内科・心臓外科

安藤（不定期）

整形外科

福岡大学

内科［脳神経内科］

光　永

内科［呼吸器科］

阿　部

内科［脳神経内科］

光　永

内科［漢方診療科］

後　藤

内科［呼吸器科］

阿　部

内科［総合診療科］

柏　木

内科［漢方診療科］

後　藤

整形外科

高尾（9:30～）

脳神経内科

光　永

整形外科

新井（飯塚病院）

内科［呼吸器科］

阿　部

内科［呼吸器科］

阿　部

脳神経内科

田　中

内科［呼吸器科］

整形外科

阿　部

新井（飯塚病院）

内科［総合診療科］

柏　木

（新患：予約）
13:30 ～

皮膚科

飯塚病院

内科・心臓外科

安藤（不定期）

泌尿器科

鍋島（第1、第3）

曜日

受付時間

8時30分

～

11時00分

13時30分

～

16時00分
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　この度、田川新生病院に筑豊で初めての TOYOTA ウェルウォークを導入いたしました。脳卒

中などによる下肢麻痺のリハビリテーション支援を目的とした歩行支援ロボットです。早期より

使用することにより、効率的な歩行練習を提供することが可能になりました。また、歩行状態の

判断や改善策の検討をウェルウォークがサポートすることで、療法士の業務負担を軽減しながら

も、ひとりでも多くの患者に「自分で歩く喜び」を提供します。

適用外

・指示に従えない重度の高次脳機能障害を
認める方

・新機能、呼吸機能障害によって運動制限が
ある方

・コントロール不良の高血圧を有する方

・有症状の不整脈、および著しい除脈や頻脈
が存在する方

・ペースメーカー使用者

・強い感染性のある疾患に羅患している方

・歩行に支障をきたす重度の下肢拘縮を有
する方

・下肢、体幹に易骨折性がある方（重度の骨
粗鬆症など）

・妊娠している方、妊娠の可能性のある方

・その他、医師が不適切と判断した方

適　用

・片側の下肢運動機能障害

　（Br.S Ⅱ以上）

・身長140cm～ 190cm

・体重35㎏～ 95㎏

・ FIM　運動項目26点以上　

　認知項目15点以上　

・中等度以上の高次脳機能障害

　 （指示に従えれば可能）

　TOYOTA㈱と藤田医科大学が共同開発した歩行練習アシストロボット「ウェルウォーク WW-1000」

は、脳卒中などによる下肢麻痺患者のリハビリテーション支援を目的としたロボットです。

　麻痺の状態などに合わせた難易度調整機能や歩行状態のフィードバック機能など、運動学習理論に

基づいた様々なリハビリテーション支援機能を備えています。

当院が筑豊地区初の導入として
『朝日新聞』と『西日本新聞』に
取り上げられました

ウェルウォークの利用

「ウェルウォーク」とは

下肢麻痺で歩行が不自由な方が自然な歩行を習得できるよう、

リハビリテーション初期段階から質・量ともに支援できます。

麻痺した脚に装着することにより、脚
を前方に振り出す動作や、膝を伸ばし
て体重を支える動作をアシスト。

関節の角度などの歩行データをモニタ
リングし、歩行の状態を音や画像で練
習者にリアルタイムで知らせることが
可能。

練習者の回復の度合いに合わせ、
ロボットからのアシスト量の変更
が可能。

脚部装着部分を吊り上げる機構を備
え、練習者にかかるロボットの重量
負荷を軽減。
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ウェルウォーク　   つの特徴5

5 短時間で装着可能な構造。

ウェルウォーク
歩行練習アシストロボット


